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激�方�歩行動作���知覚��易�	��

理解
�� (χ
＝���
�����������) ｡

��, �	
��

	��振�子�階層構造�形

成��上
腰�基準点����, 腰�部分�

��������提示������刺激�
�

対��歩行反応�出現率� ��!％
"�	�

�見�#, ���
�������	������
�(�  
)

�述$�足首�手首� �������
�������条

件�備%���&人�歩行動作�知覚��易

'��	�(明)*
"�｡ #+�#, 	�

刺激�,��(左-.�基準���左手首�

)/�左膝�基準���左足首�振�子運動

�知覚��, 	�)�条件�0�効果#加1+

�歩行動作�知覚���#��#考%)��｡

�������
�������条件�満������刺

激�中
, 刺激�23(高�歩行反応�出現

率�示����｡ 	�刺激�,��(肩�基

準���肘�振�子運動�腰�提示����

��4�, 0�階層的�(上位���基準�

��腰�知覚����4�歩行動作�知覚�

�5�'�+���6説明�可能
"�｡ 何

故�)&, 刺激7�,��#左肘�左手首�

振�子運動�提示������#**1)8,

9�他�基準���部位�提示���*+�

�4�歩行動作以外�単��振�子運動��

��印象�強'��, 歩行動作�印象�生.

�'*+��考%)��*)
"�｡ ��刺

激��,��振�子運動�基準���肩�動

�(足�運/ (:;<=�>?@�→:A<

?B�>?@�→C<=�>?@�) �一致

��上下運動�示�����, 刺激7�,�

�振�子運動�基準���肘(, 9�自体�

振�子運動������4�脚�運/�一致

��上下運動�������
歩行動作�印

象��)�生.�''�+���6理由#考

%)��｡ �2�	�)�観点*)考%��

)&刺激���,��(腰�基準���膝�振

�子運動�知覚��, 肩�別�基準���	

�#考%)��	�*), 刺激��同様�条

件�備%����考%)���
, 歩行反応

�生起頻数#多'��	��予測����


"��, 実際�(低�出現率��+���｡

刺激��刺激���違��D��検討��E�

�, 刺激�
(提示���F点�互��近'

�位置������対��, 刺激��
(肩�

腰�位置�膝�位置�比$�比較的近', 本

来腰�基準���膝�振�子運動�知覚��

�(8�, 肩�腰��一D����+���

�, 9��4�膝�腰�間�関係性�
�上

�)�*+��4歩行動作�印象�生.�'

'�+�#��#考%)��｡ �*�現在�

時点
	�点�D��結論�下�	�(困難


"�, 部分的�提示����������

�体制化�"�方�G�HI>AJ・KL?@

�知覚�及M�効果�D��(今後�検討課

題����｡
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実験�
(提示画面上�����・���・

NOLAL�横切���6����全体�横

P�移動�刺激事象�運動要素���含��

����, 9��4�部分的������提

示
"+�#歩行動作�知覚��5�*+�

��6可能性�考%)��｡ �� �������


��������構造�形成��部位�含���

刺激事象�,��(9��含���刺激事象

�比$�歩行反応�生起率�高'�+���
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�・���・NOLAL*)各部位�抽出�

��4�, 腕5脚�各関節部位� �������
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体�横��移動�腕�脚�振�子運動�明瞭

�観察�	
��	�被験者�反応�調
,

����要因�部分的歩行�������・

�����知覚�与��効果��� 検討!
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被験者：実験"�被験者�#別�被験者群

�, �������・�����研究�関$

 #%��&
女子短期大学"年生'(名�被

験者�$)｡ *)視力#矯正�含+全員正常

�,-)｡
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�.��/・0�/・

12���・345�����作成方法#実
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/・0�/・12����A�BCDE位置
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H上下�動	�$ 観察I��J�

�
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FL方
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刺激P (=.��/) ��� #実験"�同
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的�G�$ 意味�
�, Q�Q�
動	�

$)R��用�)｡

����(��～����(��#各345����刺激

�第"ST目�画像�示$)R��,�｡
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各刺激事象#UVS�用液晶W��XYZ�

D- [Y\���映写I�, 各刺激]��

見�)内容��� 自由�記述!�D^教示
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各刺激�提示時間�同7�!�)+�, .�

�/・0�/・12����`歩分, 約O秒
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様, �歩行動作, �特殊
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他, �“？”�F@�
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作
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結果�
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他�左肘
振�子運動�提示�
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�｡

�
他
 �����������	
��構造�有��

��刺激" (左右
手首
運動) �刺激#

(左右
肘
運動) �$��見�%��, 実
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肩�見!�� �肩
 �������

����	
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抽出���点
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印象
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出現率�
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, 12％���多�
被験者�歩行動
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観点�

�考!���3, 抽出���4点
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�>� , 実験&
刺激条件����

�����������	
��構造�有+�刺激���以

外
刺激���?��� �, 両実験���

�歩行反応
出現率�示���
��� (�

@�, ��� �動

刺激>�4�除��

��)｡ 	
図��, 89:;<9;全体


移動�歩行
印象�強 ���	��明��

���｡ ��実験&
横A
移動�有�場合,

�����������	
��構造�有����刺激��

���B��比較的多�
被験者�歩行動作

�知覚����
�対��, 全体
移動�無

�実験(
刺激�対���必6�� �������

����	
��構造
有無@�������以外


要因�関与��歩行動作�知覚�����

	��理解���｡ 	
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'����, 人体
特徴���正中線�基準

���左右
対称性
有無�一$
要因��
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左右
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問題�
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